Montage und Programmierung
eines Roboters fuir
ROBOCUP JUNIOR RESCUE
mit Fischertechnik TXT 4.0
Teil 2.2: Strecken



Wie weit fahrt der Roboter mit 100 Ticks? Und jetzt das Ganze auch noch mit Variabeln.

guration X « Motor X

wiederhole Tl [ ist Kontrolliistchen [EETRE [ETETEN
mache T seizeEingabeieldel " hole Ultraschalisensor EZAATITEN Abstand S

setze Motor LU TEN LUCEM Geschwindigieit LI

syne mit Motor EESA 7N Richtung [[ZTEN
syne mit Motor [ESA TR Richtung [ZTTEN
syne mit Motor EESA NN Richtung [T

Leider konnen wir die Funktion nicht in eine andere Datei
. EpTer—— aus.lagern, well die_Programmie_rsprach(aT keine globalen
mache T setzs Engrbsfeld (CXITTEN Text -~ hole Uaschalisensor 25 AT R Atwetand Variablen kennt. Wir schieben die Funktion dann eben
schodn weit nach rechts, so dass sie uns nicht mehr stort.

wiederhole [TEEN - hat Motor LEYT NI Position erreicht
T seize Fingabefeld [TERT=1 00 Text rasc

wiederhole I8l & ist Kontrollkistchen
mache T seize Eingabefeld [T 10 Text “  hole Uliraschallsensor LVl THEl Abstand
Trip_Forward_Variable mit:

selze al [0
setze al [ wiederhole [FIEEN - hat Motor Position erreicht

- T selze Eingabefeld Text *  hole Uliraschallsensor |§ £ TN Abstand
I+ seize Statusanzeige aktiv

setze Kontrollkiistchen falsch
% setze Beschriftungsfeld [[5R Text Ultraschall

T setze Eingabefeld [N (80 Text 0 - = p— = o B



Fahren im Quadrat

Den Variabeln ,,30cm* und ,90Grad* musst du
in der Funktion ,Anfangswerte“ nattrlich noch
Werte zuordnen.

Wieviele Klicks sind 30cm?

Wieviele Klicks sind eine Viertel Drehung?

wiederhole ist Kontrollkistchen [EEIE
mache T seize Eingabefeld [TERIII 00 Text *  hole Uhraschallsensor Abstand

4 setze Statusanzeige 51 LRl aktiv BETEL S

mache WVariable_Strecke Vorwarts mit:
Velocity
Distance [T
wiederhole [TERH - hat Motor Position erreicht
mache T setze Eingabefeld Text “  hole Uhraschallsensor Abstand

Variables_Drehen_Links mit:
Velocity
fS—
wiederhole TR0 - hat Motor Poaition erreicht
mache T setze Eingabefeld Text “ hole Ultraschallsensor Abstand

Und jetzt noch eine neue Struktur:

Wir wollen, dass ein bestimmter
Programmteil x-mal wiederholt

wird.

Bisher fahrt der Roboter unendlich

im Quadrat.

Was muss am Programm geandert
werden, dass er nur ein Quadrat
abfahrt, 5 Sekunden stehen bleibt

und dann erneut das Quadrat abfahrt?
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