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Hindernis umfahren: Bis ca. 10cm an das Hindernis heran fahren.
90° Drehung links oder rechts (Wieviele Millisekunden muss der Roboter sich drehen?) 
Kurve fahren, solange (while) bis schwarze Linie wieder erreicht ist. (Wie schnell müssen die 

rechten Räder sich drehen? Wie schnell die linken?)
Bis zum Mittelpunkt des Roboters weiter fahren. (Wieviele ms sind das?) 
Drehen bis (while) Linie wieder erreicht ist.
Weiter im Programm…

Wie würde eine „Umeckung“ aussehen?
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