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Infrarot Abstandssensor

Referenzspannung +5V
5V = 5000 mV (Millivolt)
5000 mV / 1024 ~ 5mV
2V = 2000 mV
2000 mV / 5mV = 400
ADCH = 100
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Init.h

Interrupt_Service_Routines.h



Line Maze

Aufgabe:
Stellt euren Roboter auf eine Kachel mit Linie.
Lest die Werte ab die, bei weißem Untergrund, an- 
gezeigt werden und tragt sie in ein Diagramm ein.
Schiebt dann den Roboter langsam quer über 
den Strich und stellt den analogen Wert fest, bei 
dem der digitale Sensor von Eins auf Null springt.
(Diesen Vorgang ruhig mehrmals durchführen,damit 
ihr ein Gefühl für die Messgenauigkeit bekommt!)
Dann schiebt den Roboter weiter, bis ihr die
dunkelste Stelle gefunden habt.
Wiederholt die Messung bei unterschiedlichen
Stellungen des weißen Drehknopfs am Liniensensor.
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Aufgabe:
Stellt euren Roboter neben eine Wand, auf ein 
weißes Blatt Papier. Das habt ihr präpariert mit
Linien mit einem Abstand von 1 cm.
Tragt in ein Diagramm ein, welche Werte 
ihr für welche Abstände des Roboters
(äußere Kante) erhaltet. Gibt es Unterschiede
zwischen vorne und hinten? Wie groß?
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Line Maze

Aufgabe:
Stellt euren Roboter genau mittig über die Linie
an einer Kreuzung mit grünem Punkt.
Versucht zu ermitteln, welche Werte ihr analog
für den grünen Punkt definieren könnt.
Schiebt dafür den Roboter ein wenig hin und her.
Was zeigen die digitalen Linien-Sensoren bei
grün? Verändert sich das Verhalten bei unter-
schiedlichen Potistellungen?

Aufgabe:
Stellt euren Roboter neben eine Wand.
Verdreht den Roboter um ca. 5°.
(Benutzt ein Geodreieck um den Winkel auf 
Papier zu zeichnen.)
Wie groß ist der Unterschied zwischen 
vorne und hinten?
Wiederholt die Messung bei unterschiedlichen
Abständen des Roboters zur Wand.
Was könnt ihr an den Werten ablesen?
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