3DWoodWind

Robotische Wickelverfahren fur Leichtbauteile
aus Furnierholz




#Future Allocation of Resources
#Future Work
#Future Climate Action

Der 3DWoodWind Research Prototype demonstriert eine neue Gene-
ration von additiven Technologien im Holzbau: Dreidimensionale robo-
tische Wickelverfahren fur materialeffiziente Hohlprofil-Leichtbauteile.
3DWoodWind ist der Preistrager des Realisierungswettbewerbs in

der Schnittstelle aus klnstlicher Intelligenz und digitalen Fabrikations-
methoden des Innovationsprogrammes ,, Zukunft Bau” Der Entwurf
basiert auf einer roboterbasierten Bautechnik im Zusammenspiel von
Nachhaltigkeit und Tragwerk mit Methoden des Maschinellen Lernens.
Eine Kl-gesteuerte Entwurfslogik ermdglicht die intelligente Kombination
und Auslegung der modular aufgebauten Bauteile zu mehrgeschossigen
Strukturen, die durch ihre hohe Leistungsfahigkeit in Zukunft als Substi-
tution von Beton oder Stahlsystemen dienen kénnen.
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Eine Ausstellung mit 100 Ideen fir eine nachhaltigere Zukunft aus der
Universitat Kassel, realisiert von UniKasselTransfer und Raamwerk.




