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Gruppenübung 5: Systeme starrer Körper

Aufgabe 5.1 (Aufgabensammlung 4.2) ESTall02

Untersuchen Sie die folgenden Systeme.
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Welche sind

(a) statisch bestimmt?

(b) statisch unbestimmt? Wie hoch ist der Grad der Unbestimmtheit?

Welche von den statisch unterbestimmten Systemen sind

(c) (endlich) verschieblich?

(d) (infinitesimal) verschieblich?

Aufgabe 5.2 (Aufgabensammlung 4.18) Ma05

Berechnen Sie für den dargestellten Gelenkbalken
die Auflager- und Verbindungsreaktionen.

Gegeben: l = 3m , F = 5 kN
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Aufgabe 5.3 (Aufgabensammlung 4.16) EST2re06

Bestimmen Sie für den skizzierten Dreigelenkbogen die
Auflager- und Gelenkkräfte.

Gegeben: F , R, α = 45◦, β = 30◦ .
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Aufgabe 5.4 (Aufgabensammlung 4.15) EST2re05

Berechnen Sie für das skizzierte Tragwerk die Auflager- und
Gelenkkräfte.

Gegeben: a, F = 5 kN
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Aufgabe 5.5 (Aufgabensammlung 4.19) Ma06

Berechnen Sie die Reaktionskräfte des skiz-
zierten Systems zweier Scheiben.

Gegeben: l = 1m , F = 10 kN
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Aufgabe 5.6 (Aufgabensammlung 4.17) EST2re18

Die skizzierte Rohrzange wird mit der Kraft F zusam-
mengedrückt.

(a) Mit welcher Kraft Q wird das Rohr zusammen ge-
drückt?

(b) Wie groß ist die Gelenkkraft G in G?

Gegeben: F = 25N , a = 15 cm , b = 5 cm , α = 60◦
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