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Aufgabe 3.1 ESTall01

Man untersuche folgende Systeme. Welche sind

(a) statisch bestimmt?

(b) statisch unbestimmt? Wie hoch ist der Grad der Unbestimmtheit?

Welche von den statisch unterbestimmten Systemen sind

(c) (endlich) verschieblich?

(d) (infinitesimal) verschieblich?
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Lösung zu Aufgabe 3.1 ESTall01

1) m = a + z − 3n = 4 + 2− 3 · 2 = 0 → statisch bestimmt.

2) m = a + z − 3n = 5 + 2− 3 · 2 = 1 → einfach statisch überbestimmt.

3) m = a + z − 3n = 4 + 4 − 3 · 3 = −1 → einfach statisch unterbestimmt. Der
Freiheitsgrad ist die Drehung der Pendelstütze um ihr linkes Gelenk.

4) m = a + z − 3n = 4 + 2− 3 · 2 = 0 → statisch bestimmt.

5) Pendelstütze entspricht Gleitlagerm = a+z−3n = 3+0−3·1 = 0 trotzdem statisch
unbestimmt, weil die Wirkungslinien der Auflager sich in einem Punkt schneiden.
D.h. es kann kein Moment, bzw. eine außermittig angreifende Kraft aufgenommen
werden. Es existiert ein infinitesimaler Drehfreiheitsgrad um die Mitte des Dreiecks.

Zusammenfassung:
(a) 1) und 4), (b) 2) m = 1, 3) m = −1, 5) infinitesimal unbestimmt

(c) 3) , (d) 5)
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