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Dem Leck auf der Spur

Der Fachbereich Maschinenbau stellt den Prototypen eines Suchroboters vor

Von Marcus Janz ..
KASSEL. Chemiebetriebe, Ol-
raffinerien und andere Indus-
trieanlagen verfiigen tiiber ki-
lometerlange Rohrleitungssys-
teme, die regelmdRig kontrol-
liert werden miissen. Diese
monotone Routinearbeit, die
derzeit der Mensch erledigt,
konnte bald ein Roboter tiber-
nehmen. An der Universitit
Kassel wird der RoboGasIn-
spector entwickelt.

Das Projekt, das das Bundes-
wirtschaftsministerium  mit
2,4 Millionen Euro fordert,
wird vom Fachbereich Maschi-
nenbau geleitet. Seit zwei Jah-
ren arbeiten die Professoren
Andreas Kroll und Ludger
Schmidt mit ihren Mitarbei-
tern und sieben Partnern aus
Wissenschaft und Industrie an
dem Vorhaben. Sie wollen zei-
gen, dass das Prinzip eines au-
tonomen Gassuchroboters
funktionieren kann.

In dieser Woche trafen sich
alle in Kassel. In einem groRRen
Keller der Wasserbauhalle

UNI KASSEL
VERSITAT

zeigte der Prototyp, wozu er
bisher fahig ist. Selbststindig
fuhr er eine Inspektionsstre-
cke ab, umkurvte Hindernisse
und tiberwand eine Rampe.
An vorgegebenen Punkten
liberpriifte er mit diversen In-
strumenten die Rohrleitun-
gen, fand ein Leck, aus dem
Methan austrat, und stellte
eine Flissigkeitslache fest.

vorgegebenen Inspektionsparcours ab und sucht mit seinen Instrumenten nach Gaslecks. Fotos: Herzog

Die wichtigsten Aufgaben
kann der Roboter schon jetzt -
zumindest unter Laborbedin-
gungen. ,Industrieanlagen
sind aber teilweise mehrere
Quadratkilometer grofR“, sagt
Kroll vom Fachgebiet Mess-
und Regelungstechnik. Des-
halb gehe es im kommenden
Jahr unter anderem darum,
dass der Roboter
auch in der freien
| Wildbahn funk-
tioniert. In Betrie-
ben laufen Arbei-
ter herum, und
Umwelteinfliisse
wie Sonnenschein
und Wind haben
Einfluss auf die
Messergebnisse.

Mit Laserstrahl,
Wirmebildkame-
ra und weiteren
Gerdten spirt der
Roboter Gaswol-

Flexibler Aufbau: Der Roboter nimmt je nach
Bedarf verschiedene Instrumente auf.

ken auf. Anhand
von Modellen der

Gasausbreitung errechnet er,
wo das Leck sitzt. Das entspre-
chende Know-how steuert die
Bundesanstalt fiir Materialfor-
schung bei, die dafiir Experi-
mente unter realen Bedingun-
gen betreibt. Das Fraunhofer-
Institut fiir Kommunikation,
Informationsverarbeitung
und Ergonomie ist Partner in
Sachen  Soft-
ware.

Aber der Ro-
boter soll
nicht nur
Lecks aufspii-
ren. Ein zwei-
ter  Prototyp
wird mit ei-
nem fernsteu-
erbaren Greif-
arm ausgestattet. Das Zusam-
menspiel von Mensch und Ma-
schine ist Schmidts Spezialge-
biet. Das Ziel: Ein Mitarbeiter
in der Steuerzentrale betrach-
tet durch eine 3-D-Brille die
Umgebung des Roboters und
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steuert den Greifarm {tiber
Gesten. Vor wenigen Jahren
war das noch Science-Fiction.

Noch ein Jahr haben die
Projektpartner Zeit, diese Vor-
haben umzusetzen. Kroll und
Schmidt sind zufrieden mit
dem, was bisher erreicht wur-
de. Beide betonen, dass der Ro-
boter den Menschen nicht er-
setzen werde.
L»Er soll nur
monotone
Routineaufga-
ben {iiberneh-
men, bei de-
nen die Ma-
schine effekti-
ver ist“, sagt
Schmidt. Und
Kroll ergdnzt:
»,Bei Problemen braucht es
noch immer den Menschen,
der Entscheidungen fallt.“

®
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Ein Video zu diesem
Thema gibt es auf
www.hna.de|video



