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Vorlesungsankiindigung: jedes Sommersemester

Mechatronische Systeme

Das Ziel der Veranstaltung ist, dass die Studierenden das bisher erlernte theoretische
Wissen mit Ergdnzung von neuem Wissen auf ein praktisches Beispiel Gibertragen. In der
Veranstaltung wird ein realer Entwicklungsprozess durchgefihrt. Fir das gewlnschte
Produkt liegt ein Anforderungskatalog vor. Die Studierenden fihren eine Systemauslegung
durch und simulieren das entstandene mechatronisches System mit Hilfe des Programms
Matlab/Simulink, um die dynamische Funktion zu prifen und selbst definierte Regler
abzustimmen.

Aus dem Inhalt:

Ein mechatronisches System aus einem Fahrzeug, bestehend aus einer Mechanik, einem
Elektromotor und Sensorik, wird ausgelegt. Aus den mechanischen Randbedingungen
ergeben sich die Anforderungen fir den Elektromotor. Aufgrund bestimmter
Funktionswiinsche (z.B. Geschwindigkeit, Sicherheitsfunktionen) und Designaspekten
(z.B. Versorgungsspannung, schwingungsfahiges System) muss ein gentigend genaues
physikalisches Modell aus den Einzelkomponenten definiert und in Simulink abgebildet
werden. Es gilt dann die Teilsysteme im Rechner in Betrieb zu nehmen, und stufenweise
mit den anderen Teilsystemen zu erganzen, bis das Gesamtsystem simuliert werden kann.
Notwendige Regler missen eingebaut und parametriert werden. Fur bestimmte
Funktionen muissen noch Sensoren ergdnzt werden, die die Regelung mit den
notwendigen Istzustédnden versorgen.

Besondere Kenntnisse als Voraussetzung zur Teilnahme an der Lehrveranstaltung:

Programmierkenntnisse sind notwendig, Matlab-Simulink Kenntnisse sind hilfreich, werden aber
auch im Rahmen der Veranstaltung durch die Anwendung geschult.

Kontakt fiir Fragen zur Lehrveranstaltung:

Veranstalter: Fachgebiet Mechatronik mit dem Schwerpunkt Fahrzeuge

Dozent: Prof. Dr.-Ing. Michael Fister



